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1x Station  de  charge aspirante1x Robot

2x Serpillières

2x Sacs  d'aspirateur 4x  Brosses  latérales

1x Support de serpilmlère

Contenu de la boite

Les  illustrations  des  produits,   des accessoires,  de  l'interface  
utilisateur,  etc..  dans  ce  manuel  sont  des  diagrammes  
schématiques  et  sont  uniquement  donnés  à  titre  
d'exemples.  En  raison  des  mises  à  jour  et  des  mises  à  
niveau  du  produit,  le  produit  réel  peut  être  légèrement  
différent  du  diagramme  schématique,  veuillez  vous  référer  
au  produit  réel.

1x Manuel  de  l'Utilisateur



Poignée  du  sac  à  poussière

7,8  kg

1x Sac  d'aspirateur

C.C  24  V 2A

950W

260mmX211mmX347mm

2x  Brosses  latérales

obot spirateur aveur clean   S  

AT900 (Station de charge) + X6 (Robot) 

345mmX345mmX76mm 

C.C  24 V  2.0A

50W

14,8  V

Batterie  lithium-ion  

2600mAh 

Wi-Fi  IEEE  802.11b/n  2,4  GHz

1X Réservoir  d'eau  2  en  1

nput

Poids  net

1x iltre HEPA

1x Couvercle  de  la  brosse  principale

1x Brosse  principale

1x Couteau  de  nettoyage

Puissance  nominale 

imension  du  produit

a ine  enti e

a a t e   du  oduit

Appareil  principal 

Nom  du  produit 

Modèle

imensions  du  produit nput

nput

uissance ominale

ension de travail

Type  de  batterie 

Capacité  de  la  batterie 

Connexion  sans  fil

e oi e   in tall   u   la  tation  de  a e a i ante

Accessoires à  installer  sur  le  robot

tation  de  a e a i ante



Roue  motrice 

Roulette  multidirectionelle

Bouton  de  réinitialisation  du  système

Allumé

Lumière  éteinte

Fonctionnement

Affichage  du  bouton  d'alimentation

Bouton de déclipsage du 
collecteur de poussière 

Lumière  éteinte

Lumière  éteinte

Pause

Lumière  éteinte

Capteur  de  vide 
(Détection  du vide

 jusqu' à  9 cm)

Bouton  de  recharge 

Bouton  START/STOP

Borne  de  recharge

État  de  la  machine

Capteur  d'obstacles  laser 

Capteur  laser

Couvercle  du  collecteur  
de  poussière

Attente

Retour en base de chargement

Lumière  éteinte

Lumière  éteinte

Capteur  de  vide

Brosse  latérale

Couvercle  de  batterie

Roue  motrice

Brosse  principale

Couvercle  de  la  brosse  
principale

Éteint

Affichage  du  bouton  de  recharge

Mise  en  charge

Lumière  éteinte

�- Recharge  automatique/$SSOLFDWLRQ

��Appuyez brièvement sur la touche 2 pour démarrer/arrêter le 
retour automatique sur base de chargement.

��Connexion au réseau WIFI : appuyez sur le bouton 2 pendant plus 
de 3 secondes, l
DSSDUHLO ouvre son WIFI, le voyant vert du bouton 1 
clignote  rapidement et entre dans l 'état de configuration réseau.

Wi-Fi  déconnecté

Wi-Fi  connecté

Connectez-vous  à  un  réseau  Wi-Fi

Présentation  du  produit�

Description  de  l'indicateur

Erreur

1.Robot

�- Marche/arrêt/démarrage 

��0DLQWHQH]�OD�WRXFKH 1�HQIRQFpH�SHQGDQW�SOXV GH � 
secondes  pour allumer ou éteindre le  robot.

��Appuyez brièvement sur la touche 1  pour  démarrer  
le  nettoyage et mettre  l
DSSDUHLO en pause.

Indicateur  LED��
Vert :  fonctionnement  normal/veille/chargé. 
Rouge :  batterie  faible ou alarme  de  défaut ou charge.

Vert allumé

Lumière  éteinte

Vert allumé

Vert allumé

Lumière éteinte

Rouge clignotant

Vert clignotant

Lumière  éteinte

Vert allumé

Vert clignotant

Vert clignotant

Rouge clignotant

Lumière  éteinte

Lumière  éteinte

Rouge allumé



���P  

• Pour  le 1e  nettoyage ,  chargez  complètement  le  robot.
• Avant  de  commencer  le  nettoyage,  rangez  les  fils  et  les  objets  au  sol  pour  éviter  les enchevêtrement.

•  Il  est  recommandé  de faire démarrer le robot  à  partir  de  la  station  de chargement �
•  Lorsque  le  niveau de charge  est  insuffisant  pendant  le  processus  de nettoyage,  le  robot  retourne
automatiquement sur sa  station  de  chargement.
Une fois�Oe robot chargé��LO�UHYLHQGUD�DXWRPDWLTXHPHQW�là où il s'était arrété SRXU FRQWLQXHU�OH�QHWWR\DJH�

État  de  la  station  de  chargement

1,2  m

0,5  m

Assurez-vous  qu'il  n'y  a  aucun  obstacle  à  
moins  de  1,2  mètre devant  la  station  de  
chargement   et  à  moins  de  0,5  mètre  des  deux  
côtés.

Ecran

Ouvrez  le  capot supérieur pour 
insérer ou retirer le sac à poussière

Contre  le  mur

���P  

Compartiment  pour  
sac  à  poussière

Couvercle

Connecteur  de charge  

Buse d'aspiration  du  bac  à 
poussière

Retrouvez  les  accessoires et consommables  adaptés sur notre site internet www.eziclean.com et bénéficiez 
d'une remise de 20% avec le code promo "EZIACCESS20"

Indicateur  déodorant

Indicateur  de  communication  avec  la  machine  principale 

Indicateur  de sac à  poussière  plein

Affichage  niveau  de  charge   du  robot

Anneau  lumineux décoratif

Activer  la  collecte  des  déchets (tactile)

Capteur  infrarouge

���P 

3.  Description  de  l'écran  de  la  station  de  chargement

Placez  la  station  de  chargement  contre  un  mur  
sur  un  sol  plat   et    branchez   celle-ci.

2.  Station  de  chargement  avec  sac  à  poussière

Appuyez et maintenez�OH�ERXWRQ�1�SHQGDQW���VHFRQGHV�SRXU�DOOXPHU�OH�URERW��SXLV�DSSX\H]�VXU�OH�ERXWRQ 2�SRXU le 
retour en charge automatique du robot sur sa base. Laissez le robot se charger complètement avant la première 
utilisation.

Comment installer  une  station  de  chargement  avec  un  bac  à  poussière

Charger le robot

0,5  m



Brosse  principale

Support de  brosse  principale

Couvercle  transparent

Nettoyer  la  brosse  principale

La  brosse  principale  est  un  consommable  et  doit  être  nettoyée  au  moins  une  fois  par  semaine.  
Il  est  recommandé  de  remplacer  la  brosse  principale  tous  les  6  mois  pour  garantir  la  qualité  du  
nettoyage.

1.  Retournez  le  robot ,  appuyez  sur  les clips du support   de  la brosse  principale  et  retirez  la  
brosse  principale.
2.  Utilisez  l'outil  de  nettoyage  pour  couper  les  cheveux  emmêlés  sur  la  brosse  principale  et 
utilisez  la  brosse  de  nettoyage  à  l'autre  extrémité  de  l'outil  pour  nettoyer  la  brosse principale.

Tube  à  poussière

Connecteurs de charge

Capteurs  infrarouge

Nettoyer  le  filtre  de la station

Le  filtre  de la station se  trouve  sous  le  sac  à  
poussière.  Lorsque  la  poussière  s'accumule,  
essuyez-la  avec  un  chiffon  propre,  doux  et  
sec.  Il  est  recommandé  de  le  nettoyer  une  
fois  par  mois.

Nettoyer  les capteurs infrarouge et les connetceurs de charge

Essuyez délicatement les capteurs infrarouge et les connecteurs de charge avec  un  
chiffon  propre,  doux  et  sec.  Il  est  recommandé  de  le  nettoyer  une  fois  par  
mois.

Filtre  de  la station

Lors  du  retournement,  prenez soin de ne pas  endommager  le  laser.

Retrouvez  les  accessoires et consommables  adaptés sur notre site internet 
www.eziclean.com et bénéficiez d'une remise de 20% avec le code promo 
"EZIACCESS20"

Tube  à  poussière  transparent

Si  le  voyant  de  la  station  de  chargement    
est  toujours  allumé  en  rouge,  il  est  
recommandé  de  débrancher  la  fiche  
d'alimentation,  de démonter le couvercle 
transparent  et  de  vérifier  si  le  tube  à  
poussière  est  bloqué  par  des  corps  
étrangers.  Si  le  tube  à  poussière  est  
bloqué,  reportez-vous  à  la  figure  ci-
dessous,.

Après  avoir  nettoyé  le  tube  à  poussière,  
remettez-le  en  place.



Capteur  d'obstacles  laser

Capteur  de  vide
Borne  de  recharge

Capteur  de  portée  laser

Aspirateur-robot :

Capteur  d'obstacles  laser

Retirez  la  brosse  latérale Installez  la  brosse  latérale

Capteur  de  vide

Capteurs  infrarouge

Nettoyage  des  capteurs
Il  est  recommandé  d'essuyer  délicatement  chaque  capteur  avec  un  chiffon  propre,  doux  et  sec  chaque  
semaine  pour  garantir  une  utilisation  normale  de  la  machine.

Buse d'aspiration du bac à 
poussière

Nettoyer/remplacer  la  brosse  latérale�

La  brosse  latérale  est  un  article  consommable.  Veuillez  le  remplacer  tous  les   6  mois  pour  garantir  une 
efficacité de nettoyage optimale.

Retrouvez  les  accessoires et consommables  adaptés sur notre site internet www.eziclean.com et 
bénéficiez d'une remise de 20% avec le code promo "EZIACCESS20"

Station  de  chargement  :

Entretien  de  la  batterie
1.  Le  robot  dispose  d’une  batterie 
lithium-ion rechargeable  haute 
performance intégrée. 
Pour  maintenir  les performances  de  la 
batterie, gardez la  batterie constamment
chargée.

2.  Si  le robot  n'est  pas  utilisée pendant 
une  longue  période, veuillez  l'éteindre,  la 
ranger  et charger  la  batterie  au  moins 
une fois  tous  les  trois  mois  pour  éviter 
d'endommager  la  batterie  en raison 
d'une  décharge  excessive.



Appuyez  sur  le clips pour  ouvrir  la  bac  à  poussière.

L'eau  déminéralisée  est  recommandée.

Utilisez  une  brosse  de  nettoyage  pour  éliminer  les  débris  du  filtre  et  du  porte-filtre.  
Nettoyez  le  bac  à  poussière  à  l'eau  courante.

Filtre

Retournez  le  réservoir  d'eau  2  en  1  et  retirez  
la  serpillière  pour  la  remplacer  ou  la nettoyer.

Le  filtre  est  un  article  consommable.  Il  est  recommandé  de  le  remplacer  une  fois  tous  les  
6  mois. 

Retrouvez  les  accessoires et consommables  adaptés sur notre site internet 
www.eziclean.com et bénéficiez d'une remise de 20% avec le code promo "EZIACCESS20"

Ouvrez  le  couvercle  du  réservoir  d'eau  et  
ajoutez  de  l'eau.

Si  la  serpillière  est  trop  sale, cela affectera  la qualité 
du nettoyage,  veuillez  la  nettoyer  à  temps. 

Assurez-vous  de  retirer  la  serpillière  pour  la nettoyer  
et  de  la ré-installer  après  séchage.  

La  serpillière  est  un  article  consommable.   
Veuillez  la  remplacer toutes  les  3  ou  6  mois.

Porte-filtre

Nettoyer  le  réservoir  d'eau  2  en  1

Appuyez  et  maintenez  enfoncé  le  bouton  de  déverrouillage  du  réservoir  d'eau  2  en  1  et  retirez-le  simultanément.



Dépannage

La brosse principale est 
emmêlée, veuillez la nettoyer

Lorsqu'une  anomalie  se  produit  pendant  le  fonctionnement   ou le  chargement,  l'icône d'erreur  correspondante  
s'affiche sur l'écran et l'APP vous en informe également. Veuillez vous référer au tableau suivant pour essayer  
de le résoudre.

Échec  du  dépoussiérage

Je  ne  peux  pas  charger

Le  réservoir  d'eau  manque  d'eau  ou  la  
serpillère est trop sale ou le porte-
serpillère n'est pas en place

Le  UDGDU  est  coinçé  ou  bloqué

Veuillez  éteindre  la  machine  et  éliminer  les  objets  obstruants

Le  bac  à  poussière  est  plein  ou  le  filtre  
est bouché ou la brosse principale est 
emmêlée

Station de charge non trouvée

Le  robot  crée  à  nouveau  la  
carte ou se déplace trop loin

La roue gauche/droite est 
emmêlée, veuillez la nettoyer

Batterie  faible

La tête laser est bloquée ou 
coincée, veuillez vérifier

Le  réservoir  d'eau  n'est pas 

installé correctement.. 

1. La  station  de  charge  n'est  pas alimentée
2. La  tête  du  capteur  de  charge est sale
3.  La  tête  du  capteur  de charge  est en
mauvais contact

La  station  de  chargement  est  bloquée  ou  
est trop éloignée

La  brosse  principale/la  brosse  latérale  
est emmêlée par des objets obstruants

Le  couvercle supérieur du 
laser  est bloqué ou  coincé

Le  couvercle  du  réservoir  d'eau  
n'est pas en place et la quantité  
d'eau de sortie est réglée au  
niveau maximum

Le capteur de collision est 
bloqué, veuillez vérifier

Veuillez ré- installer  le  sac  à  poussière 
correctement

Remplacez  le  sac  à  poussière  et  nettoyez  la  
station de chargement avec le bac à  
poussière (port d'aspiration, tube à poussière, 
filtre de ventilateur, etc.) 

Le ventilateur   est    éteint

Erreur  de  réseau  WiFi  ou Erreur de 
mot de passe  

Le capteur ani-chute est 
bloqué, veuillez vérifier et 
nettoyer le capteur anti-chute

Le  sac  à  poussière  est  
plein ou bouché

Batterie  faible

Veuillez placer la station de chargement dans un espace  
dégagé (voir instructions du manuel) ; veuillez  placer le robot 
près de la station de chargement et réessayer

L'unité principale  est  en  mode  "Ne  pas  
déranger" ou  
se recharge manuellement  une  fois  le  
nettoyage terminé

Le  capteur  de  pare-chocs  est  
bloqué

Les  capteurs  de  vide  se déclenchent après 
le démarrage du robot  

La  brosse  principale  est  coincée

La  brosse  latérale  est  coincée

La  roue  motrice droite ou gauche  est  
bloquée

Le  réservoir  d'eau  2  en  1  est retiré ou 
mal installé

La batterie  est   faible  et doit être rechargée  

Le moteur d'aspiration ne fonctionne pas  

Impossible  d'allumer  la  machine

Fonctionnement  anormal

Veuillez  nettoyer  le  bac  à  poussière,  le  tamis  filtrant  et  la  
brosse principale à temps

Veuillez  conserver  la  puissance  restante  à  plus  de  15  %  
avant de commencer le nettoyage programmé et garder  
la batterie chargée tout le temps.

Veuillez  vous  assurer  que  le  robot  se  trouve  dans  une  
zone de bon signal Wi-Fi ; ressaisissez le mot de passe  
Wi-Fi ou réinitialisez le robot ; mettez à jour l'application  
et réessayez (vérifiez que votre réseau est en 2,4GHz)

Veuillez  vérifier  s'il  y  a  suffisamment  d'eau  dans  le  
réservoir d'eau ; veuillez nettoyer la serpillière ; veuillez  
installer la serpillière correctement selon les instructions ;  
vérifiez si la sortie d'eau est bloquée par des objets  
obstruants et ajoutez de l'eau propre sans impuretés

Veuillez  confirmer  que  le  couvercle  du  réservoir  d'eau  est  
installé en place ; ajustez la quantité d'eau appropriée  
dans l'APP ; remplissez le réservoir d'eau et vérifiez s'il  y  
a un problème de fuite

Veuillez  confirmer  dans  l'APP  que  le  robot  n'est  pas 
en�Mode "Ne pas déranger", car dans ce mode, la tâche  
de nettoyage ne se poursuivra pas ; rechargez  
manuellement ou remettez manuellement le robot sur  la  
station de chargement, la machine ne poursuivra pas la  
tâche de nettoyage
Vérifiez si l'analyse de  reprise  du  point  d'arrêt  de  l'APP  
est activée  (breakpoint)

Le  robot  créera  la  carte  après  un  nettoyage  à  point  fixe  
ou un mouvement sur de longues distances. Si la station  
de chargement est éloignée, il se peut qu'il ne puisse  
pas se recharger automatiquement. Veuillez placer  
manuellement le robot sur la station de chargement  pour  
le charger.

Solution

Vérifiez que rien ne bloque le laser  ou  déplacez  le  robot à un 
autre emplacement et redémarrez le

Vérifiez qu'aucun corps étrangers ne bloque le pare-chocs  et 
nettoyez le bandeau avec un chiffon sec et propre

Veuillez  essuyer  les  capteurs  de  vide  ou déplacez  le  robot à un 
autre emplacement et redémarrez le

Nettoyez  la  brosse  principale 

Nettoyez  les  brosses  latérales  

Nettoyez  les  roues  motrices

Clipsez et dé-clipsez  le  réservoir  d'eau  2  en  1  et vérifiez si les 
filtres sont correctement installés

Batterie  faible,  veuillez  charger  avant  utilisation et ou changer la 
batterie

1.   Veuillez  confirmer  que  la  station  de  chargement  est
connectée à l'alimentation  électrique.
2.   Nettoyez  régulièrement  l'électrode  de  charge  du  robot  et  la
tête  du  capteur  de  la  station  de  charge.
3.  Veuillez  éliminer  le  mauvais  contact  causé  par  la  brosse
latérale ou d'autres objets pWUDQJHUV���9RXV��SRXYH]��HVVD\HU��GH��
GpSODFHU��PDQXHOOHPHQW��OH��URERW

Annonce  vocale

Raison  possible

Annonce  vocale/

SolutionAnnonce  vocale        ou
phénomène  de  défaut

Diminution  de  la  capacité  de  
nettoyage  ou  chute  de  poussière

Le  nettoyage  programmé  ne  
fonctionne  pas

Impossible  de  se  connecter  
à l'APP

Le  module  de  nettoyage  
ne produit pas d'eau ou le  
débit d'eau est faible

Le  module  de  nettoyage  produit  
trop  d'eau

Batterie  insuffisante  dans  le  
processus de nettoyage,  
mais ne continue pas sur  le  
point d'arrêt après  
la recharge

Impossible  de  retourner  à  la  
station de chargement en  
mode nettoyage à point fixe  ou  
lorsque le robot a été déplacé

phénomène  de  défaut
Raison  possible

Le  sac  à  poussière  n'est  pas  
installé correctement

La sécurité anti-surchauffe 
s'active, et le vidage n'est plus 
effectué.

Raison  possible

Solution

Lorsqu'une  anomalie  de  fonctionnement  est détectée, le  voyant d'alimentation clignote  rapidement  en  rouge  et  le  robot  
émet une annonce vocale (dans certain cas seulement). Veuillez  vous  référer  au  tableau  ci-dessous  pour  résoudre  le  
problème.

La brosse latérale est 
emmêlée, veuillez la nettoyer

Éteindre et rallumer le robot. Si l'anomalie persiste, merci de 
contacter notre service après vente

Le  couvercle supérieur du laser  s'est bloqué 
ou  coincé sous un meuble

Vérifiez que rien ne bloque le laser  ou  déplacez  le  robot à un 
autre emplacement et redémarrez le

La batterie est trop faible, le 
robot s'éteindra bientôt

La batterie est trop faible, le robot n'a pas 
été rechargé depuis longtemps ou la station 
de charge est débranchée

Rechargez urgemment la batterie, ou changez la 
(les batteries ne sont garanties que 1 an, et peuvent être 
endommagées en cas d'insuffisance de charge)

Rechargez urgemment la batterie, ou changez la 
(les batteries ne sont garanties que 1 an, et peuvent être 
endommagées en cas d'insuffisance de charge)
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